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Pavani Soluções Em
Geotecnologia

A solução que você
precisa, com o
atendimento que
você merece.

N O  B R A S I L

O Robot SLAM realiza mapeamentos 3D 
utilizando sensores LiDAR e tecnologia SLAM

(Simultaneous Localization and Mapping). Ideal para
ambientes internos. Ele gera nuvens  de pontos com

alta precisão, 
agilizando levantamentos e aumentando a

segurança em áreas de difícil acesso.

O Ecobatímetro RUIDE SDE-28+ utiliza
tecnologia sonar para medir profundidades e
mapear fundos de rios, lagos e reservatórios 
com alta precisão. Ideal para estudos ambientais,
dragagens e obras hidráulicas. O equipamento
fornece dados detalhados, mesmo em locais de
pouca visibilidade, garantindo segurança e
eficiência nos levantamentos subaquáticos. 

D I S P O N Í V E L  P A R A  L O C A Ç Ã O

ECOBATÍMETRO

D I S P O N Í V E L  P A R A  L O C A Ç Ã O

Entre em contato



Payload até 6kg
Até 59min de voo*
Sensor Lidar
Anticolisão 
Distancia Maxima de
voo 49km *
(em condições ideais)

NÍVEL RUIDE RL32
1 mm de precisão na altura
Ampliação de 32 x
Compensador Magnético
Maleta de Transporte

SOFTWARE
TOPOGRÁFICO

SLAM RTK

T 1
LEITURA SEM PRISMA 
DE 1.500 METROS
GATILHO RÁPIDO
DESCARREGA VIA
PENDRIVE E BLUETOOTH
RTK GO

Matrice 400 

ULTRAPLUMB 

LUZ GUIA
DISPLAY TOUCH 
SCREEN

Distanciômetro
a Laser

Modelagem 3d

Sensor de Inclinação
de até 60°

Distanciômetro
a Laser

bateria até 25h
(modo rover)

Precisão Vertical 3cm (RMSE) a 120m
Precisão Horizontal 4cm (RMSE) a 120m
Até 16 retornos
2 Cameras RGB 100MP (FOV 107°)

Interface Intuitiva 
Licença Vitalícia ou Anual
Comercializado por módulos

2 Câmeras
Acopladas

1598
Canais

Rádio
 X-Link 2W

Design
Compacto

Sensor de Inclinação
de até 60°

 Smart Oblique 
Smart 3D Capture
Telêmetro até 1800m
Bateria até 49min de voo contínuo*

Matrice 4E

Zenmuse L3

Conheça nossas
Estações Totais:

GNSS de alta qualidade e
tecnologia:

Precisão até mesmo no ar:

1698 canais

Fotogrametria

1698 canais

Super Compacto
(0,54kg)

ROVA 3

(Em condições ideais)

Câmeras SONY
e GPU NVIDIA

 Rover RTK
baseado em

SLAM

GNSS + SLAM
híbrido

SISTEMA ANDROID
RAM 3GB, HD 32GB
LEITURA SEM 
PRISMA DE 
1.500 METROS
CROQUI DIGITAL
IMPORTAÇÃO DE
PROJETOS/PLANTAS
EM DXF

RAMA 2

RAMA 1 RENO 3

PRECISÃO LINEAR
DE +- 1MM
PRECISÃO 
ANGULAR 1''
MONITORAMENTO
AUTOMÁTICO* 
 ACOMPANHA
PRISMA A ATÉ 300M
*(OPCIONAL)

(mensuraçao eletronica de
altura do equipamento)

2 Câmeras
Acopladas

1698 canais


