Especificacoes
m Faixa de Frequéncia 410-470MHz

Canais 1.720
GPS L1C, L1C/A, L2C, L2P(Y), L5 Protocolo de : :
GLONASS G1, G2, G3 ) Comunicagéo S-Link, Trimtalk, SOUTH Solugbes em Geotecnologia
BDS B1l, B2, B3I, B1C, B2a, B2b Alcance de Tipicamente 5 km com o protocolo S-Link,
GALILEO E1, E5a, E5b, E6, AltBOC” Comunicagao até 12 km
SBAS L1 Bluetooth 3.0/4.1 padréo, Bluetooth
IRNSS L5 Bluetooth 2.1+EDR
ZSS L1, L2C, L5 Comunicagéao .
l(\DIISS L-Band” Reservado NFC Compativel
Posicionamento 1Hz~20Hz Modem 802.11 b/g/n padréo
Taxa de Saida
Tempo de Inicializacdo < 10s Armazenamento interno SSD de 4GB
Cgr?fie'lbiliqade de 509.99% Armazenamento Suporte a armazenamento externo USB (OTG)
Inicializacao O intervalo de amostragem
personalizavel ¢ de até 20Hz.
Pésicionémemo ' Horizontal: 0.25 m + 1 ppm RMS Transmiss&o de Modo plug and play de
Diferencial por Cédigo  \/ertical: 0.50 m + 1 ppm RMS Dados transmiss&do de dados via USB
GNSS Estatico Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS Suporta download de dados via FTP/HTTP
Vertical: 3.5 mm + 0.5 ppm RMS Formato de dados estaticos: STH,
Estatico Horizontal: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS Rinex2.01, Rinex3.02, entre outros.
(Observagao Longa)  V/ertical: 3 mm + 0.4 ppm RMS Formato de dados diferencial:
Estatico répido Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS RTCM 2.1, RTCM 2.3, RTCM 3.0,
Vertical: 5 mm + 0.5 ppm RMS Formato de Dados RTCM 3.1, RTCM 3.2
PPK Horizontal: 3 mm + 1 ppm RMS Formato de dados de saida GPS: NMEA 0183,
Vertical: 5 mm + 1 ppm RMS coordenadas do plano PJK, cédigo binario
RTK(UHF) Horizontal: 8 mm + 1 ppm RMS Suporte a modelo de rede: VRS, FKP, MAC,
Vertical: 15 mm + 1 ppm RMS suporte completo ao protocolo NTRIP
Horizontal: 8 mm + 0.5 ppm RMS
RTK(NTRIP) Vertical: 15 mm + 0.5 ppm RMS IMU Médulo IMU embutido, sem
Posicionamento SBAS Normalmente <5m 3DRMS necessidade de calibracéo, 60°
Tempo de O software de controle pode exibir a bolha
Inicializagdo RTK 2-8s Bolha eletrénica  €letronica, verificando o status de nivelamento
R ) - i . do bastéo de carbono em tempo real.
Angulo de Inclinagao IMU 0" ~60 Sensor de termémetro embutido,
Tormomero  2dotando tecnologia nteligente de
Dimens&o 130mm(L) X130mm(C) X 80mm(A) controle de temperatura, monitorando e
Peso 790g (com bateria) ajustando a temperatura do receptor.
Material Carcaca de liga de aluminio e magnésio Interagdo com o usuario
Temperatura de Sistema Li
operagao -45°C~+75°C operacional nux
Temperatura de Botéo Bot&o unico
armazenamento  -55°C~+85°C Indicadores Indicadores de Bluetooth, satélites,
Umidade 100% Nao condensante dados, carregamento e energia
Padréo IP68, protegido contra imerséo Com acesso a interface web via

A prova d'agua/A prolongada a uma profundidade de 1m.
prova de poeira  Padréo IP68, totalmente protegido

conexao WiFi ou USB, os usuarios

Interagao via Web podem monitorar o status do receptor e

contra poeira. alterar as configuracdes.

Chogue/Vibracio Resistente a queda de 2 metros de altura Portugués / Chinés / Inglés /
q ¢ sobre o chéo de cimento de forma natural. Orientagéo por vozCoreano / Espanhol / Russo /

Fonte de alimentaggdo  6-28V CC, protec&o contra sobretenséo Turco / Francés / Italiano
Bateria Bateria de litio-ion recarregavel de Desenvolvimento Fornece pacote de desenvolvimento

6800mAh embutida Secundario secundario e abre o formato de dados

) de observagao OpenSIC e a definigdo .

Durago da bateria25h (modo rover) da interface de interagao. Rastreamento de Todas as Constelagoes Algoritmo de Motor Duplo
Comunicacoes A poderosa plataforma em nuvem ) ) o

Interface LEMO de 5 pinos (porta de Servico em Nuvem oferece servigos online como 1.720 Canais Capacidade de Posicionamento

alimentag&o externa + RS232) gerenciamento remoto, atualizacdes de .
Porta I/O Interface Tipo-C firmware, registros online, entre outros. Ap"morada

(carga + OTG + Ethernet)

Interface de antena UHF *Reservado para futuras atualizagoes. a - .
UHF interno Receptol’ e transmissor de radio Observagbes: A precisdo da medigéo e o alcance de operagdo podem variar I M U d e 5 Ge ragao Des I g n Co m pacto

devido_a condigdes atmosféricag, multi;_)ath de §inal, obstrugé_es. tempo de . ,
s ol s o e e S s Sempre Disponivel 0.79%g, 13cm * 8cm

——————————— Av. Brasil, 539 - Vila Santa Terezinha, S-Link 2.0 Radio Alj'tonomla Estendida
Varzea Paulista - SP, 13220-200 ’ Até 15 Horas de Trabalho RTK
‘ Bloqueio de Base + Prompt de Movimento

Solugdes em Geotecnologia www.pavanisolucoes.com.br



Novo Algoritmo de Posicionamento
Explorar e Melhorar Nunca Vai Acabar

Com base em anos de exploragéo na tecnologia de topografia, ag A=

RUIDE acumulou uma grande quantidade de experiéncia e
recursos para aprimorar seu exclusivo Algoritmo de
Posicionamento GNSS. Gracas a placa-mae recém-
desenvolvida, o ROVA2 utiliza algoritmos de dupla unidade para
garantir maior precisao e eficiéncia no trabalho, mesmo em

ambientes adversos.

. Mitigagao do Efeito Multicaminhamentof
A Fusao de Melhorar a precisdo em cenarios especiais

Velocidade e Estabilidade

O efeito multicaminhamento € um fator tradicionalmente notério
que reduz a precisao do receptor GNSS. O Rova2 pode separar

A RUIDE sempre se dedica a trazer conveniéncia aos topografos por o sinal direto dos sinais refletidos, garantindo assim resultados
meio de inovagdes. Apds anos de pesquisa e desenvolvimento de precisos quando vocé esta medindo pontos-alvo proximos a
algoritmos de posicionamento multi-satélite, desenvolvemos um novo edificios ou areas com agua.

motor GNSS.

Compensacao lonosférica
A placa-mag de c!gsenvolwmento proprio, com 1.720. canais, pode Ser Capaz em Qualquer Lugar, a Qualquer Hora
rastrear mais satélites ao mesmo tempo e capturar sinais fracos sob
cober.turas vegetais, proporcnona[\do. uma melhc,)r taxa,de sucesso e O Rova2 pode compensar o erro causado pelo atraso
velocidade para obter uma solugao fixa. Agora € possivel obter uma ionosférico. Independentemente de estar trabalhando em uma
solucédo fixa em locais onde antes, sob densas florestas ou cercado regido com atividade ionosférica ou realizando posicionamento
por prédios, isso ndo era possivel. Com o Rova2, vocé nio precisa RTK em rede a longas distancias (10-40 km), ele pode ajuda-lo a’
mais esperar minutos, mas sim segundos no campo para obter um obter resultados de maior precisao. .

posicionamento fixo de verdade.




| | A Nova IMU de 5% Geracao

Usabilidade Quase o Tempo Todo

No passado, os topdgrafos precisavam girar o bastdo ao mudar a dire¢ao de
deslocamento ou ajustar a atitude do receptor, o que as vezes desativava a
‘ IMU. Agora, a IMU de 52 geracgao elimina a perda de status da IMU na maioria

dos cenarios, melhorando a disponibilidade e a produtividade da IMU. A
) ; funcionalidade sem calibragdo economiza o tempo que seria gasto na
,‘ w ' \ inicializacdo manual da IMU a cada vez.
|
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[ g | S-Link 2.0 Radio

) . ' Maior Alcance de Transmissao, Menos Limitagoes

Ap6s anos de atualizagcbes de hardware e firmware, o S-Link 2.0 agora €&
capaz de suportar maiores volumes de dados e proporcionar uma
transmissao mais estavel. Ele pode receber dados de uma base especifica
usando a fungao base-lock. Mesmo com varias bases transmitindo na mesma
frequéncia, seu rover ira receber dados da base correta. Cada radio passou
por testes rigorosos de resisténcia a mudangas extremas de temperatura, de
20°C a 60°C, para garantir sua robustez.

4 P 0 elhorie Compacto & Confortavel

el N Ar € N - a ADAlIN0O QE Leveza com Robustez
~ ~ O ROVA2 representa um receptor GNSS ultraleve, superando seus
C/ 010 C concorrentes. Pesando apenas 0,8 kg, incluindo a bateria, € de 40% a 50%
mais leve que os receptores GNSS convencionais. Essa construgdo leve
reduz a fadiga dos topografos e aumenta a manobrabilidade, tornando-o
A equipe de gese olvedores da R DE entende os desafio especialmente vantajoso para operagdes em ambientes desafiadores.
2 entados pelos topograros € as tarefas diarias, e e po O QUE
emos 0 0rQ O de apresenta 0SS3 3 ecente so A0, 0 ROVA
Projetado com atencao me 0Sa aos detalhes, o ROVAZ prioriza 3
e iadas tos e Boraras. Viearde simopiaet e e SRS Horas de Trabalho Prolongadas
€ aumenta a Proa dade Leveza com Robustez
QQuatro re 0 diIspensave Ora orporados ao ROVAZ. Desde _
Gracgas a bateria de alta capacidade e ao plano inteligente de gerenciamento
0 adIlo e ale Se ama O, cada elemento 1ol aesenvolvido para

de energia, o ROVA2 pode operar por até 12 horas no modo RTK radio rover
= ar as a dade O ente enco Ad3 O campo, gara oo e até 15 horas no modo estatico. A porta de carregamento € USB Tipo-C,
permitindo que os usuarios escolham entre o carregador rapido da RUIDE ou
seu proéprio carregador de smartphone ou power bank para recarregar.




RTK GO APP Coleta de Dados de Campo e Mapeamento: O Mais Avangado Chegou

Medir e Desenhar: Economize Tempo no Trabalho de Campo e no Escritério Posicionamento Visual: Tecnologia de Medigdo Sem Contato Lider na Industria
LTE 4 B9% . . . ~ - ~ v~ P
S Essa funcionalidade permite que vocé eedl SITOY K 20230724161018 0 As rlnedlgoels fotogrametrlca§ podem ser
desenhe o mapa de resultados enquanto realizadas tirando fotos ou videos. As
N\, o = realiza as medigbes dos pontos - 3 3 1_ ' coordenadas de todos os pontos nas
® &) @ § vefaui | ] - o L fotos podem ser obtidas.
2 . L4 168eg 05203 978 g
, O® & e L]  Antes de medir os pontos, os usuarios N \ -~
RN . O & & rver £ podem escolher a forma do objeto a ser : » . oo .
L o v i : i * Agora, pontos-alvo inacessiveis devido a
[ (@) O @ & buiing ] medido a partir de 11 figuras predefinidas. O X : . e o
N L, : 1 ambientes perigosos, sinais de satélite
software ira orienta-lo a medir os pontos na . 1 . .
& . O @ & am ] . \ . fracos ou terrenos intransponiveis podem
bs ordem correta, conectando automaticamente — ;
u O @ (& gressians as linhas e completando o desenho da - amy  SOrmadidos remotamente.
ol D 2|2 © gy N T ) « Os dados de imagem capturados
= 2 | & | & ps '%s rﬁa a5 GO 4o e 1o (o oa] . também podem ser utilizados com
sl @ lolr ” Pas S sLCl softwares como SGO, Pixel4D, DJI Terra e
3 e e ¢ podem ser utilizados diretamente no CC para modelagem 3D
o Fr a2 trabalho de escritorio. — A L} . m3b.
E o - * Os usuarios podem atribuir atributos E 40329 441 o Emoct 0664 * Os dados de medicdo por imagem
- diferentes aospob'etos medidos, distribuindo H2L107 Nimter o gt podem ser combinados com dados de
Proamer B modal ciistin . r;1e dicdo e medicao de drones para resolver
’ o d— grros ¢ - - problemas de borramento e deformacéao
9 : ' em modelos de dados de solo coletados
(Esta fungéo sé funciona com modelos de receptor que por drones.
possuem cémera frontal ou cdmeras duplas.)
Desenho CAD: Projetando sem um PC Medicao Estatica e PPK: Mais Assisténcia Agora Disponivel
LTE 4 e LTE 4 e )0y LF137 0 @ . * "3““' O software oferece capacidades de coleta
a6 46 o pek < ingle 4 .~ s s
4, O #., 0 Essa funcionalidade permite e K 1O ES oo B o, BB de dados tanto para medigdes estaticas
capacidades de desenho CAD, que s E T s ton OO quanto para PPK.
s anteriormente s6 eram possiveis em um o y o
© e Ag%ribos_to;)ograf:) < poderr: eld|gar 19“ g *,‘ » Os dados podem ser baixados sem fio,
& g‘_?ﬁaf blet e an;ter;]e g -eoiador ) S :0:0 sem necessidade de PC ou cabos.
ot erimeter an rea utting Area L e .
/ ‘_p#%e Tl S o solton ed e 50,119 ; * E possivel converter arquivos .sth em
) + - Norting 254rseess Eaing 4e0295 258 - arquivos RINEX diretamente no coletor
R * O desenho CAD né&o requer um E = © de dados, tablet ou smartphone, sem
Computador VRMS:0.005 HRMS:0.004 = - neceSSIdade de PC
* Arquivos CAD preparados em PCs de FPShare  File share Points « Os dados podem ser compartilhados
escritorio pqdem ser ed,tac?os e gerenciados com outros por meio de internet mével.
pelos usuarios em terminais de coleta de fntennaght 1500 ™ « A precisdo da coleta de dados PPK é
dagdos JRLiS- , : @ " % tao alta quanto a dos equipamentos
7 _ N _ Y. g As ferra_mentas de de.senho incluem até 11 7 rannex  STH Dowload Trimble, e o resultado pode ser
It~ S T e in in o w tipos de figuras e um tipo de texto. © . importado diretamente para uso no TBC.
: : S - .
Data Draw Store Tools Data Dravt Store Tools lecover op




RTK GO APP

Pt nome:

East422433.503 m

Marcacao CAD: Economize com Mao de Obra e Reduza Erros
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O software tradicional de coleta de dados
exige que os usuarios importem pontos ou
linhas a serem marcados a partir de
arquivos .csv ou .txt, 0 que exige bastante
tempo para editar bibliotecas de pontos e
linhas.

Além disso, para formas complexas, como
curvas, circulos e poligonos, o processo de
marcagao tradicional € complicado. Agora,
Nnosso novo programa de marcagdo CAD
oferece uma solugéo superior para os
topografos.

* N&o é necessario editar manualmente as
bibliotecas de pontos.

* A marcagao de formas geométricas é
mais rapida e facil.

* N&o é necessario obter arquivos de
coordenadas antes do trabalho. A
marcagao pode ser feita apenas com um
desenho CAD.

» Mapas online e desenhos CAD podem ser
exibidos simultaneamente, melhorando a
precisao.

* As linhas-guia em AR tornam a marcagao
mais intuitiva.

Divisdo de Area: Desenvolvida para Levantamento Cadastral e Marcagdo de Ponto
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Selecione pontos para formar um poligono e
identifique diretamente os pontos de divisao
de area para o topoégrafo realizar a
marcagao. Nao ha mais necessidade de o
usuario adivinhar a posi¢ao para medir e
depois ajustar.

» Seis métodos de divisdo para determinar
os pontos de divisdo de area. Os métodos
séo flexiveis e adequados a diferentes
necessidades dos usuarios.

* A exibigao grafica é intuitiva e de facil
compreensao.

Marcacao de Ponto: Reduza Sua Carga, Aumente Sua Produtividade
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(Esta fungéo so funciona com modelos de receptor que
possuem cdmera voltada para baixo ou cameras duplas.)

Recursos Adicionais

Compativel com
Varios Dispositivos
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O aplicativo agora funciona com GNSS, Estacao
Total, Eco-sonda e Tablet GIS. No futuro, ele sera
compativel também com Scanner SLAM e Scanner
Lidar Terrestre.

Os usuarios utilizam as imagens em
tempo real capturadas pela camera na
parte inferior do receptor e as linhas-
guia em AR exibidas pelo software
para localizar os pontos-alvo.

* Quando os usuarios realizam a marcagao
com um receptor GNSS de camera dupla,
o software pode utilizar ambas as cameras
para trabalhar em conjunto. Em distancias
médias a longas, o software usa a camera
frontal para indicar a diregcao de
deslocamento, e em distancias curtas,
utiliza a cAmera voltada para baixo para
localizar o ponto especifico. Isso aumenta
ainda mais a velocidade da marcacgao.

* As linhas-guia em AR podem ser exibidas
nos programas de marcacgéo de pontos,
marcagao de linhas e marcagéo CAD.

Inovagoes para uma
Melhor Experiéncia do
Usuario

B Backup de Dados RTK

B Compartilhamento por QR Code

B Suporte a Multiplas Camadas de Base

B Ajuste de Camada de Base

B Ordenacao de Pontos de Montagem de

Rede

B Configuragado de Saida NMEA



GEO DATA LAB

Processador de Dados GNSS Ideal, Ajudando Vocé a
ando

Processamento de Dados e Relatorios

Quando os topografos precisam realizar o pés-
processamento dos dados GNSS, nosso software
sempre oferece tecnologia de ponta para ajuda-los
a obter resultados otimizados.

O usuario s6 precisa importar os dados de campo,
e o software processara automaticamente as
linhas de base GNSS.

Assim que os resultados forem gerados, o
software pode criar relatérios automaticamente.

Alta Precisao Garantida

O RTK Check, uma fungéo exclusiva em nosso
software, pode comparar os resultados de RTK e
PPK para adquirir automaticamente as
coordenadas mais precisas de cada ponto-alvo.
Ela preenche a lacuna de corregdes imprecisas no
RTK ou de observacgoes dificultadas no PPK.

Essa melhoria garante maior precisdo em cada
levantamento, proporcionando segurancga para
todas as suas medicoes..

Importacao e Exportacao de RINEX

Esta funcionalidade permite que os usuarios
importem dados de receptores GNSS de terceiros
para o nosso software e os pos-processam,
utilizando o formato padrao da industria RINEX.

3D Modelling

O usuario pode importar dados de imagens
fotogramétricas para o software, a fim de realizar
modelagem 3D, apresentando visualmente
informacdes geograficas como coordenadas,
areas e volumes.

Os dados do modelo podem ser transformados em
diferentes formatos e aplicados com diversos
pardmetros de coordenadas com base nas
necessidades reais, tornando-os adaptaveis a uma
gama mais ampla de cenarios de aplicagao.






