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P llustracao

Ajuda a gravar o ponto Céamera "fisheye" de 2 Colabora com o GNSS Alcance de 120m e
de controle diregamente lentes e 18 MP, a bordo para fornecer taxa de pontos de
quando nao estd captura esquerda e posicionamento com 640.000
conectado ao aplicativo direita para menos precisdo de pontos/segundo
obstrugéo centimetros maxima.

Botao principal i Tela LED Slot cartdo SIM & Suporte p/ Celular
Para iniciar/parar Status do dispositivo e Cartao ’ SIM  nano, Pe~rmi_te o uso de uma
digitalizacdes e comandos para compativel com méo livre quando a outra
inicializar; status exibicao, interativo e acesso a rede CORS esta ocupada na
identificado pelas cores pratico ClISEEER

do LED.

(Tormm ) - T — Placa base do alvo Alca de Mo

Complementa a 128 GB por padrio, Ajuda a registrar GCPs e esquerda e direita para
iluminagdo ao trabalhar expansivel até 512 GB, esta pronto para receber ajustar o suporte de
NO escuro ou ao gravar pronto para copia direta o kit de iluminacdo de smartphone, facilitando
panoramicas preenchimento a verificacdo
APlataformas
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§ / Portatil / Mochila Cao Robo IA

pronto para trabalhar em facil de transportar e adequado escaneamento remoto sem fio de zonas

ambientes internos, externos e para trabalho prolongado em potencialmente perigosas

subterraneos ambientes internos e externos

i

%D UAV-integrado

USV-integrado SUV-integrado

perspectiva aérea para escanear o

para escanear a costa e montado em um carro para topo de edificios, algo que o
integrar com a topografia mapeamento automotivo de nivel modo portétil ndo consegue faze
subaquatica basico

?; Mochila 3-em-1

“— nao carregar a mao
nao arrastar no chdo —

quando 3 se torna 1
(D embalagem de armazenamento
(2 modo portatil
(3 modo mochila
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a APP&Software

* Config. de CORS

status

* Temporizador
de tarefa

Transformacéo de sistema de coordenadas
« Otimizacao automatica/manual

+ Carregamento instantaneo de dados

« Verificacao de precisdo H.&V.

+ Revisao de fechamento de loop

« Ativar RTK para ajuste

+ Classificacdo de nuvem de pontos

Smartphone APP-RobotSLAM Palm

* Exibicdo de

¢ Informacgées de
armazenamento

® Controle de trabalho de

campo

Renderizacao de pontos
+ Medicao 3D

+ Exibicdo sobreposta de pano

+ Registro global
« Desnoising automatico
+ Visualizacao seccional

+ Renderizacdo em raio-X

® Registro de dispositivo

+ Reexibicao de processamento

% Configuracoes do Computador

Recomendado

Requisito

SO Windows10/Windows11 64-bit

Placa de video GTX-3060/RX6600M ou superior (série NVIDIA recomendada)

Processador Intel i7-11800H/AMD R7-5800H or above | Intel i7-12700H/AMD R7-6800H or above
Memoria 16GB ou superior 32GB ou superior
Armazenamento 1TB ou superior 2TB ou superior

Nota: Para um carregamento de dados mais rapido, recomenda-se processar os dados diretamente com SSD em vez de HDD.
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A Itens Inclusos

Q portatil (alca, base) 1| @ antena GNSS e cabo 1
@ suporte para smartphone 1| ® alca de ombro 1
3 cabo principal 1| @ compartimento da bateria 1
(@ bateria recarregavel 2 | @) carregador de bateria e cabo 1
@ cabo Ethernet 1| @ unidade flash USB 1
(Acartio micro SD 1| @ leitor de cartdo SD 1
¥ pano de limpeza 1| @ maleta de transporte 1
(& camera panoramica 1| @9 luz de preenchimento e cabo 1

Nota: o acima é aplicavel apenas para o padrdo RobotSLAM. Consulte a lista de
configuragdo para mais detalhes sobre diferentes modelos.
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A Aplicacoes

(] Mineracao Subterranea

Digitalizacao de Estacionamentos de Subsolo

Calculo de Volume de Pilhas de Materiais




Resultados
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y Especificacao

Série

Modelo

Scanner a Laser

Taxa de Medigdo

Classe de Seguranga do Laser
Comprimento de Onda do Laser
Modo de Eco

Faixa de Medicdo

Taxa de Varredura

FOV de Varredura

Resolucdo do Angulo Horizontal
Resolucdo do Angulo Vertical
Precisdo Relativa

GNSS Diferencial(2)
Rastreamento de Sinal(2)
Precisdo de Posicionamento RTK(2)
Acesso ao CORS(2)

Taxa de Atualizagdo dos Dados de
Posicionamento(2)

Precisdo Absoluta(2)

Principio de Varredura

Erro de Quilometragem Acumulada
Material da Carcaca

Peso

Dimensdes

Consumo do Sistema

Fonte de Alimentagao

Unidade de Bateria

Duracao

Protecao IP

Temperatura

Conexdo do Dispositivo
Armazenamento de Dados
Download de Dados

Camera Panoramica

Pacote de Software

Método de Processamento
Tempo de Processamento

Robot SLAM

RobotSLAM basico, RobotSLAM padréo, RobotSLAM profissional 16 canais@
Méx. 320.000 pontos/seg(1)

Classe 1 (IEC 60825-1:2014) seguro para os olhos 905 nm

8 bits, retorno duplo 0,05-120 m

10 Hz

360° x 285°

0,18° (10 Hz)

20

melhor até 1 cm

GPS+Glonass+Beidou+Galileo rastreamento multi-constelacdo

555 canais

RMS 1 cm+1 ppm

slot para cartdo SIM nano integrado

max. 100 Hz

melhor até 3-5 cm

sensor a laser rotagdo mecanica 360°

0,1%-0,2% (sem fechamento de loop)

aluminio de grau aeronautico, com alto nivel de protegdo e capacidade anti-interferéncia
1,9 kg (somente portatil)

262x230x146 mm

20W

bateria externa dupla de ion de litio, troca quente

DC 14,4V, 6875mAh, 99Wh

bateria Unica =2 horas, baterias duplas >4 horas

IP 54

-20~65°C (operacional), -40~85°C (armazenamento)

Wi-Fi ou cabo Ethernet

SSD interno, 512GB (expansivel sob solicitagdo); cartdo SD (removivel), 128GB via cabo Ethernet, WiFi ou
cartdo SD

camera de 2 lentes, olho de peixe, 360°, pixels da imagem 18 MP, pixels de video 5,7k
RobotSLAM Palm (aplicativo para smartphone), RobotSLAM Engine (PC)
pds-processamento no PC

aprox. 1-2 vezes da aquisicdo de dados

Notas:

(DPara taxas de pontos mais altas, como 640.000 pontos/seg max., o sensor a laser de 32 canais esta disponivel sob solicitacio e faz parte da série RobotSLAM Plus.
(@0 desempenho diferencial GNSS é aplicavel apenas as versdes padréo e profissional. Em cenarios ao ar livre com cobertura moderada de sinais de satélite,
recomenda-se ativar o GNSS RTK para posicionamento, o que pode ajudar significativamente a eliminar a necessidade de registro e medigdo de pontos de controle.
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= Opcoes
Modelo

Componentes Portateis

Botdo de Registro de Ponto de Controle

Modulo GNSS Integrado

Antena GNSS

Tela LED

Suporte para Smartphone

Aplicativo para Smartphone

Camera Panoramica

lluminagdo de Preenchimento

Kit de Mochila

Kit de Montagem para Cdo Robo Al

Kit de Montagem Baseado em USV@3)

Kit de Montagem Baseado em SUV®)

Kit de Montagem Baseado em UAV@3)
Notas:

RobotSLAM basic RobotSLAM standard RobotSLAM protessional

v v v

v v v
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= v v

v v v

v v v

v v v
opcional opcional opcional
opcional opcional

= _ Vo

- opcional opcional

- opcional opcional

- opcional opcional

- opcional opcional

(D A iluminagdo de preenchimento e a cdmera panoramica 360° séo fornecidas como um mddulo visual.

(2) O kit de mochila inclui uma antena de placa branca e um cabo de antena GNSS mais longo; o kit 3-em-1 da mochila oferece dois modos de operacdo em um pacote:
portatil e mochila, além da fungdo de armazenamento. Ndo sdo necessarios cases de transporte ou malas com rodinhas.

(3 O kit de montagem para C3o Robd Al o kit de montagem baseado em USV, o kit de montagem baseado em SUV e o kit de montagem baseado em UAV s&o

acessorios opcionais, disponiveis sob solicitagao.
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